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● Permet de lier dynamiquement les utilisateurs avec des lieux pour prédire les 
déplacements futurs

CONTEXTE

[mas21] Massimiliano Luca, Gianni Barlacchi, Bruno Lepri, and Luca Pappalardo. 2021. A Survey on Deep Learning for Human Mobility. ACM Comput. 
Surv. 55, 1, Article 7 (November 2021), 44 pages. https://doi.org/10.1145/3485125

Modélisation spatio-temporelle 



● Prédiction basée uniquement sur les liens spatio-temporel [dio22] :

➢ Prédire une interaction hautement prévisible est facile

➢ Prédire les autres interactions reste difficile
● Modélisation de la trajectoire en graphe bipartite ne permet pas de prendre en 

compte le contexte sémantique des personnes.

Intégration du contexte sémantique permettrait d’améliorer 
significativement la qualité de la modélisation et de la prédiction

LIMITES ET DÉFIS

[dio22] Diogo Pacheco, Marcos Oliveira, Zexun Chen, Hugo Barbosa, Brooke Foucault-Welles, Gourab Ghoshal, and Ronaldo Menezes. Predictability 
states in human mobility, 2022.
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Utilisation d’un réseau de neurones de graphe pour la mise à jour des 
représentation des utilisateurs et des lieux à l’aide de l’information spatio-
temporelle et de la connaissance.

La gestion du temps se fait par un modèle appelé JODIE [kum19] qui va  
permettre  de lier  dynamiquement les utilisateurs et les lieux.

MÉTHODE PROPOSÉE

[kum19] Predicting Dynamic Embedding Trajectory in Temporal Interaction Networks. S. Kumar, X. Zhang, J. Leskovec. ACM SIGKDD International 
Conference on Knowledge Discovery and Data Mining (KDD), 2019.
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